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Bitte zuerst lesen!

— Alle, die mit der Ausristung arbeiten, sollten mit dem System gut vertraut und in der Lage sein,
unter Einhaltung des Handbuchs zu arbeiten.

— Beachten Sie die Sicherheitsanweisungen und Warnschilder.

— Es liegt in der Verantwortung des Eigentiimers des Systems, beschadigte Sicherheitsvor-
richtungen wie Sicherungen und Warnschilder unverziglich zu ersetzen.

VORSICHT

Die Angabe VORSICHT warnt Sie vor der Gefahr einer leichteren Kdrperverletzung
oder der Beschadigung von Ausrustung.

ACHTUNG!

Die Angabe RUTSCHGEFAHR warnt vor mdglichen Verletzungen durch Aus-
rutschen.

ACHTUNG!

Die Angabe BEWEGENDE KOMPONENTEN warnt vor méglichen Handverletzungen
durch sich bewegende Teile.

ACHTUNG!

Die Angabe LASERSTRAHLUNG warnt vor méglichen Augenverletzungen durch
nicht abgeschirmte Laserstrahlung.

ACHTUNG!

Die Angabe KIPPGEFAHR warnt vor einem mdglichen Umkippen von Geraten bei
Bewegung der Einheit aufgrund von Wind.

> B B>

Informationen

HINWEIS

Hinweise, Verwendungstipps oder zusatzliche Informationen.

[=]

Diese Schrift- |Gibt eine physische Taste zum Drlicken an
formatierung

Diese Schrift- | Gibt Hervorhebung an
formatierung

[Diese Gibt eine Softwareschaltflache zum Anklicken an
Schriftforma-
tierung]

Zielgruppe

Dieses Handbuch ist fiir Personal bestimmt, das befugt ist, das SYSTEM zu installieren und War-
tungsarbeiten an diesem durchzufiihren. Vor der Durchfihrung der Installation und/oder von War-
tungsarbeiten sollte eine entsprechende Schulung absolviert werden.

Weitere Hinweise und Informationen zur Verwendung des SYSTEMS finden Sie in der Be-
dienungsanleitung.
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1

Systembeschreibung

Vereinbarte Funktionalitat

Das JOSAM cam-aligner ist fur die Spureinstellung und Rahmenprufung aller gewerblichen Fahr-
zeuge bestimmt.

Das JOSAM cam-aligner ermdglicht das Messen von Gesamtspur, Einzelspur, Achsversatz,
Querstellung, Sturz, Nachlauf, KPI (Spreizung), Spurdifferenzwinkel bei Lenkung, maximalem Len-
keinschlag und mittlerer Position des Lenkgetriebes.

Das JOSAM cam-aligner ermdglicht die Durchflihrung der Felgenschlagkompensation fiir Felgen
und Radadapter.

Mit dem JOSAM cam-aligner fihren Sie Messungen bei allen gewerblichen Fahrzeugen schnell und
zuverlassig durch.

Das JOSAM cam-aligner verwendet Funkkommunikationstechnik zur Ubertragung der Informatio-
nen zwischen Kamerasensoren und Computer.

Car-O-Liner Group AB ubernimmt keinerlei Haftung fiir Verluste, Schaden oder andere Auswirkungen,
seien sie wirtschaftlicher, menschlicher oder anderer Art, die durch den Einsatz dieses Gerats auf eine
nicht explizit in der technischen Dokumentation fir das System ausgewiesene Art entstehen.
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Technische Daten

Messdaten
Funktion Genauigkeit Messbereich
Gesamtspur <0,4 mm/m +40 mm/m
Einzelspur <0,2 mm/m +40 mm/m
Sturz <3 +6°
Nachlauf +20°
KPI (Spreizung) +20°
Maximaler Lenkeinschlag 65°
Kamera-Spezifikationen
Betriebszeit mit vollstandig gela- | 16

denen Batterien

Betriebsspannung des Ladege-
rats

100-240 V, 50-60 Hz

Betriebstemperatur

-5 ° bis +40 °Celsius

Funkkommunikationstechnik

2,4 GHz Drahtloses, individuelles Sendeempfangersystem mit
Wechselspektrum-Technologie (Spread Spectrum Wireless Indu-
strial Transceiver) mit einem Frequenzbereich von 2401-2495 MHz

Andere Spezifikationen

Die aktuellsten Systemanforderungen finden Sie in unserem Support-Bereich:
http://www.josam.se/support/download-cam-aligner/
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Beschreibung der Komponenten

Kamera-Sensor CA1010

Der Kamera-Sensor ist ein robuster, hochpraziser Laser,
der speziell entwickelt wurde, um Winkel und Abstand
relativ zu einem reflektierenden Zielpunkt zu messen. Der
Sensor befindet sich in einem stabilen Gehduse mit Gum-
mischutz an beiden Enden. Die Linse der Kamera und der
integrierte Blinker werden durch ein gehartetes Frontglas
geschutzt. Die Kamera ist mit einem Infrarot-Blinker (IR)
ausgestattet, der einige Male pro Sekunde kurze IR-
Signale sendet. Wenn dieses Licht einen reflektierenden
Zielpunkt trifft, wird das Licht zurlick zum Kamera-Objektiv
reflektiert. Das Objektiv ist mit einem IR-Filter ausgestat-
tet, und erlaubt so nur das Durchlassen des IR-Lichts. Das
Ergebnis ist ein Bild mit einem reflektierenden Zielpunkt,
das auf einem schwarzen Hintergrund dargestellt wird. So
kann die Kamera in volliger Dunkelheit oder in der Sonne
betrieben werden, da sie nur das Licht des IR-Blinkers
verwendet.

Das Bild wird mittels eines Mikroprozessors innerhalb des Kamerasensors analysiert und die Informatio-
nen werden mithilfe der drahtlosen Kommunikation an den Computer gesendet. Der Computer beendet
die Berechnungen und zeigt die drei Winkel a (alfa), B (beta) und Sturz sowie die Entfernung zum Ziel
an. Diese Parameter werden dann von der Computer-Software verwendet, um die Radwinkel zu be-
rechnen.

Die Kamera ist mit drei elektronischen Neigungsmessern sowie mit einem Gyroskop ausgestattet. Die
Signale dieser Sensoren werden mit den Daten der Kamera kombiniert, um ein sehr leistungsfahiges
Werkzeug fur die Radausrichtung zu erzeugen, das dann bei der Spureinstellung verwendet wird. Das
Gyroskop wird verwendet, um den Winkelbereich zu erweitern, sodass flir lenkbare Achsen ein maxima-
ler Lenkeinschlag erreicht werden kann. Die elektronischen Neigungssensoren werden verwendet, um
Sturzwinkel, Nachlauf und (KPI) Spreizung direkt auf dem Rad selbst zu berechnen.

Der Kamerasensor wird durch einen eingebauten Akku mit Strom versorgt, und die Batterien werden
jedes Mal, wenn die Kamera in die Ladeschale gestellt wird, wieder aufgeladen. Die Betriebszeit der
Batterie betragt > 16 Stunden. Dies hangt jedoch von der Art der Nutzung ab. Die Kamera verflgt Gber
einen Standby-Modus. In diesem Modus verbraucht sie nur 15% der Leistung. Im Standby-Modus ist die
drahtlose Verbindung aktiv, wahrend die Kamera selbst ausgeschaltet ist. Die Software auf dem Compu-
ter schaltet, bei Bedarf, die Kamera automatisch vom Standby-Modus in den Betriebsmodus.

WLAN-Server CA1009
Der drahtlose Server ist eines der Hauptkommunikationsgerate
des Systems, an den Mess-PC angeschlossen und wird Gber ein

_ E———
P _J—— " USB-Kabel mit Strom versorgt. Er ermoéglicht es der Kamera, mit der
- B yosAM -
‘( ) weess | PC-Software zu kommunizieren.

e
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Radadapter CA1000

Der Radadapter wird verwendet, um die Kameras an den Radern des Fahrzeugs
zu befestigen. Der Radadapter wurde entsprechend einem Stativ-Prinzip konzipiert,
um die héchstmogliche Genauigkeit bei der Messung zu ermdglichen und kann bei
Aluminium- sowie Stahl-Felgen in den GréRen 12” — 22,5” verwendet werden.

Messrahmen CA1004

Die Messrahmen funktionieren entsprechend einem
Selbstzentrierungsprinzip. Wird er an einem Fahrzeug
montiert, bestimmt er die Fahrgestell-Mittellinie, die
die Standard-Referenz fiir das Cam-aligner darstellt.
Die reflektierenden Zielpunkte werden am Ende jedes
Messrahmens angeordnet.

Reflektierende Zielpunkte

Die reflektierenden Zielpunkte sind Marker, die der Kamera-
sensor anwendet, um Winkel und Abstande zu bestimmen.
Diese Marker missen sauber gehalten werden, um eine hohe
Messgenauigkeit und eine lange Lebensdauer des Systems
aufrechtzuerhalten. Fir Reinigungsempfehlungen siehe War-
tungshandbuch.

m HINWEIS

Damit die Marker sauber bleiben, achten Sie
darauf, dass Sie das Berlihren der reflektieren-

Es gibt zwei Arten von reflektierenden Zielpunkten, ,Standard® und ,Upgrade®. Die ,Standard“-Version

passt auf den Messrahmen CA1004, die ,Upgrade“-Version auf den Messrahmen JT120 A.

den Oberflachen auf den Seiten der Zielpunkte
stets vermeiden.

Positionierung Ziel ,,Upgrade*- Ziel ,,Standard“- | GroBRer Reflex- Kleiner Reflex-
auf dem Fahr- Version Teile- Version Teile- aufkleber Teile- aufkleber Teile-
zeug (in Fahr- nummer nummer nummer nummer
trichtung)

Vorne links TC-216-10 TC-233-10 70055 71381

Vorne rechts TC-216-20 TC-233-20 70056 71382

Hinten links TC-216-30 TC-233-30 70057 71383

Hinten rechts TC-216-40 TC-233-40 70058 71384
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Gleitscheiben mit geringer Reibung
— Die Gleitscheiben mit geringer Reibung werden eingesetzt, um die Reibung

zwischen Boden und Reifen zu eliminieren. Die Scheiben sind fir ein Ge-

wicht von jeweils bis zu sechs Tonnen geeignet.

Um die Hohe dieser Platten bei der Messung von
Nachlauf, KPI (Spreizung) und Lenkeinschlag an der Vor-
derachse auszugleichen, verfligt das System auch Uber
Holzplatten fur die Hinterachse.

messungs-Kit CA ANGLE K

Die Neigungsmesseinheit, sofern verwendet, kompen-
siert wahrend des Messvorgangs die Einflisse der
Bodenneigung sowie Unterschiede bei Reifengréle
und Reifendruck.

y E" Neigungsmesseinheit CA1007, Neigungs-

11
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2 Installation der Software

Bitte nehmen Sie sich die Zeit, die Anweisungen griindlich durchzulesen, bevor Sie mit der Installation
beginnen.

HINWEIS
Stellen Sie sicher, dass Sie zum Zeitpunkt der Installation und des Betriebs tber
Administratorenrechte verfiigen.

HINWEIS
Stellen Sie sicher, dass Sie den drahtlosen Server installieren, bevor Sie mit der
Installation der Software beginnen.

HINWEIS
Stellen Sie sicher, dass der drahtlose Server immer uneingeschrankt kommunizieren
kann. Positionieren Sie diesen nicht in einem Schrank, sondern immer freistehend.

Installation des drahtlosen Servers (Windows 7 und 8.1)

Starten Sie Ihren Computer und verbinden Sie den USB-Stick der JOSAM Kamera-Spureinstel-
lungs-Software.

Schlieen Sie den drahtlosen JOSAM Server an einen USB-Anschluss an. Windows findet den Server.
Wenn |hr Computer mit dem Internet verbunden ist, installiert Windows Update den Geratetreiber auto-
matisch.

13
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Ansonsten wird Ihnen Windows mitteilen, dass der Geratetreiber nicht richtig installiert wurde. In diesem
Fall folgen Sie bitte den unten beschriebenen Schritten.

Manuelle Installation des Treibers fiir den drahtlosen Server

s Compua s T e

Organize « Systern properties Uninstall or change a program Map network drive Open Control Panel
4757 Favorites « Hard Disk Drives (2)
B Desktop Local Disk (C:) HP_TOOLS (F)
% Downloads ~ oy | ==
186 GB free of 215 GB == g 1,48 GB free of 1,98 GB

=l Recent Places
4 Devices with Removable Storage (2)

4 [ Libraries KIMNGSTOM (D:) S &
> Z:] Documents < [— | DVD RW Drive (G:)
, . W7 520 MB free of 1,86 GB @
i @) Music @U' » Control Pan
» [ Pictures 4 Other (1) O N
I Vid ® File Edit View Tools H
Rl 9 My Bluetooth
System Fold
| e Control Panel Home

| 4 Computer
> &, Local Disk (C:)
e KINGSTON (D3} ) Device Manager ]

+ —y HP_TOOLS (F) ) Remote settings

@" System protection

b G‘! Metwork

@?‘ Advanced system settings

Schritt 1 (Windows 7)
Offnen Sie das Start-Menii und klicken Sie rechts in der Liste auf [Computer], um das Computerfens-

Programs and Features
Mobility Center

Power Options

Event Viewer

System

Device Manager

MNetwork Connections

Disk Management
Computer Management
Command Prompt

Command Prompt (Admin)

Task Manager
Control Panel
File Explorer
Search

Run

Shut down or sign out 4

Desktop

ter zu offnen.
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Klicken Sie auf [Systemeigenschaften] und dann auf [Gerate-Manager]. Fahren Sie mit Schritt 2 fort.

Schritt 1 (Windows 8.1)

File Action View Help

== @ E HE| 8| E RS

4 24 truckcam-HP
b 3 Batteries
b {8 Computer
b g Disk drives
b -‘;f,‘ Display adapters
I ) DVD/CD-ROM drives
I g IDE ATA/ATAPI controllers
b —ﬁ Imaging devices
b Keyboards
b ﬂ Mice and other pointing devices
b ‘,54 Menitors
|:>- i Network adapters

. %

|:> ¥ wi) Update Driver Software...
P R Processors

b -3 Sound, video an Uninstall
1> -8 System devices

b s Universal Serial Scan for hardware changes

Properties

Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf die Taste ,Start-Meni“ und klicken Sie auf [Gerate-Manager].

Schritt 2 (Windows 7 und 8.1)

How do you want to search for driver software?

< Search automatically for updated driver software
Windows will search your computer and the Internet for the latest driver software
for your device, unless you've disabled this feature in your device installation
settings.

= Browse my computer for driver software
Locate and install driver software manually.

Cancel

Browse for driver software on your computer

Search for driver software in this location:

D\ TruckCam Wireless Driver 2.06.0 WHQL]

[ Include subfolders

= Let me pick from a list of device drivers on my computer
This list will show installed driver software compatible with the device, and
software in the same category as the device.

v [ Browse..

all driver

Im Gerate-Manager sehen Sie die drahtlose Car-O-Liner Einheit, die eine Fragezeichen-Warnung an-

zeigt.

Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf ,Car-O-Liner drahtlos” und wahlen Sie [Treiber-Software

15
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2 Don't install this driver software

You should check your manufacturer's website for updated driver software
for your device.

. & Install this driver software anyway
Only install driver software obtained from your manufacturer's website or

disc. Unsigned software from other sources may harm your computer or steal
informaticn.

|j£-:] See details
aktualisieren].

Bestimmen Sie den Speicherort, indem Sie zum Treiberordner auf dem USB-Stick navigieren. Klicken

S || Update Driver Softwai

Windows has successfully updated your driver software
Windows has finished installing the driver software for this device:

TruckCam Wireless

Sie auf [Weiter].
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Klicken Sie auf [Die Installation dieser Treiber-Software fortsetzen]. Der Geratetreiber fir den draht-
losen Server ist vollstandig mit Windows kompatibel und kann ohne Risiko installiert werden, auch wenn

es vorkommen kann, dass eine entsprechende Warnung angezeigt wird.
Klicken Sie auf [SchlieBen], wenn der Geratetreiber vollstandig installiert wurde.

I\ {; I

bin license supportfiles
,,#j.:_
nidist.id setup

Die drahtlose Einheit des Car-O-Liners wird nun korrekt in der Liste der USB-Controller angezeigt.

Installation des JOSAM Cam-aligners

L CamAligner — O b4
wWelcome to Camaligner setup
_— |
Inztaller for Camdligner Software ) ‘ Ill
) |
Compatible with - |
whindows 7 and Windows 8 B4-bit | |
|
|
|
- .
- /
Please wait while the installer initializes.

Cancel

Verbinden Sie den USB-Stick mit der JOSAM Kamera-Spureinstellungs-Software und wahlen Sie den
Ordner fir die entsprechende Sprache.

17
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7 CamAligner — O s

Destination Directory
Select the inztallation directaries.

All zoftware will be inztalled in the following locations. Tao install software into a
different location, click the Browse button and select another directory.

Directory for Camaligner

|C:"-.Can1Nigner"-. | Erowsze...

Directory for Mational Instruments products

|C:"-.Prog|an1 Files (x86)\National Instruments® | Browse. .

<¢ Back Meut > Cancel

Doppelklicken Sie auf das Symbol ,Einstellungen®.

172 WheelAlignment 2

License Agreement
“ou must accept the license(z] displayed below to proceed.

NATIONAL INSTRUMENTS SOFTWARE LICENSE ;lf'.l'.-iREEI".HENT|:I

INSTALLATION NOTICE: THIS |5 A CONTRACT. BEFORE YOU DOWNLOAD THE SOFTWARE
ANDJ/OR COMPLETE THE INSTALLATION PROCESS, CAREFULLY READ THIS AGREEMENT. BY
DOWNLOADING THE SOFTWARE AMDIOR CLICKING THE APPLICABLE BUTTON TO
COMPLETE THE INSTALLATION PROCESS, YOU CONSENT TO THE TERMS OF THIS
AGREEMEMT AND YOU AGREE TO BE BOUND BY THIS AGREEMEMNT. IF ¥OU DO NOT WISH TO
BECOME A PARTY TO THIS AGREEMENT AND BE BOUND BY ALL OF IT:S TERMS AMD
COMDITIONS, CLICK THE APPROPRIATE BUTTOM TQ CANCEL THE INSTALLATION PROCESS,
DO MNOT INSTALL OR USE THE SOFTWARE, AND RETURMN THE SOFTWARE WITHIN THIRTY
(30) DAY'S OF RECEIFT OF THE SOFTWARE (WITH ALL ACCOMPANYING WRITTEN MATERIALS,
ALOMG WITH THEIR CONTAINERS) TO THE PLACE YOU OBTAINED THEM. ALL RETURNS
SHALL BE SUBJECT TO NI'S THEN CURRENT RETURN POLICY.

@il accept the License Aqreement i

(0 I do nat accept the Licenze Agreement.

[ << Back ]I Hext »» ” LCancel

Der Software-Installationsprozess beginnt.

Sie kdnnen fur die Installation des Kamera-Spureinstellungs-Programms einen anderen Ordner wahlen,
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iWheehAlig nment LEIL |

Start Installation
Review the following summary before continuing.

Adding or Changing
s Wheeltlignment 2 Files

Click the Mest button ta begin installation. Click the Back button to change the installation settings.

[ﬁave File... ] [ << Back ]I Mest »» I [ LCancel ]

indem Sie auf [Durchsuchen] klicken, oder Sie kénnen die Installation fortsetzen, indem Sie auf [Wei-
ter] klicken.
' ﬁwmewig nment

Installation Complete

The installer has finished updating your system.

WheelAlignment 2

@ ‘You must restart your computer to complete this operation.

I you need to install handware now, shut down the computer. I you
choose to restart later, restart your computer before running any of this
software.

| [ ShiDown | |

Klicken Sie auf ,Ich akzeptiere die Lizenzvereinbarung“ und dann auf [Weiter].

Klicken Sie auf [Weiter].

Klicken Sie auf [Fertigstellen], wenn die Installation abgeschlossen ist. Wenn der obige ,Neustart*-
Warndialog angezeigt wird, klicken Sie, bevor Sie Ihr Cam-aligner verwenden, auf [Neustart], damit der
Computer neu gestartet wird und die Software ordnungsgemaf funktioniert.
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3 Systemstart

Starten Sie den Messcompulter.

Starten Sie die JOSAM Kamera-Spureinstellungs-Mess-Software durch einen Doppelklick auf das Ka-
merasymbol auf dem Desktop.

Driicken Sie die EIN/AUS-Taste an den Kameras sowie an anderen elektronischen Geraten. Sobald das
grune Licht leuchtet, sind die Gerate eingeschaltet.

Folgen Sie den Anweisungen in der Bedienungsanleitung, wenn Sie Messungen durchfiihren méchten,
und den Anweisungen in der vorliegenden Anleitung, wenn Sie Kalibrierungen, Softwareeinstellungen
usw. vornehmen mdochten.

21
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4 Softwareeinstellungen

Starten Sie die JOSAM Kamera-Spureinstellungs-Software und klicken Sie auf [Einstellungen].

HINWEIS
Ist die Software in Betrieb, so miissen Sie diese zunachst beenden und neu starten, um
auf den Bereich ,Einstellungen® zugreifen zu kénnen.

HINWEIS
Bevor Sie das System das erste Mal benutzen, ist es erforderlich, dass Sie das
Einstellungsmeni aufrufen, um die Programmeinstellungen zu konfigurieren.

Nachdem alle notwendigen Anderungen an den Softwareeinstellungen vorgenommen wurden, klicken
Sie auf [Weiter], um die Anderungen zu speichern und den Bereich ,Einstellungen® zu verlassen.

Registerkarte ,,Start“

@ Mercedes-Benz

Einstellungen

IS Arbei 1ode|| Referenz
ﬁIEI" ‘‘‘‘‘‘ [] stantara [ Rabmenmitetinic
e seniatimague || [ rerssennen (| [ aninesssense

Spur
B mmim

System-Standby
Hier kbnnen Sie die Zeit der Inaktivitat festlegen, bevor das System in den Standby-Modus
geht. Ein 0-Wert bedeutet, dass der Standby-Modus inaktiviert ist.

Arbeitsmodus
Stellt den Arbeitsmodus des Systems auf ,Standard” oder ,Erweitert" ein.
Spureinheit
Wabhlen Sie, ob der Spurwinkel in mm/m bzw. Grad und Minuten gemessen werden soll.

Referenz

Wabhlen Sie, welche Referenz Sie bei der Messung verwenden mdchten. Referenzen und Rad-
winkel werden in der Bedienungsanleitung, im Kapitel ,Definitionen® erlautert.

23
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Registerkarte ,Kommunikation*

@ Mercedes-Benz

Einstellungen

Hauptmenue | Kemmunikation ‘Mess—vawka Grafische Darstellung

Kamera

Kamera

Neigungswinkel-
messer

Kommunikations-Einstellungen

Es ist sehr wichtig, dass Sie die korrekten Funknummern der Kameras und, sofern zutreffend, der Nei-
gungsmesseinheit eingeben, damit die drahtlose Verbindung zwischen den Einheiten richtig funktioniert.
Damit das System die Verwendung einer Neigungsmesseinheit erfasst, muss bei dem Feld ,Aktiv“ ein
Hakchen gesetzt werden.

@ Mercedes-Benz

Einstellungen

e |

Protokoll Ansicht
Varher & Nachher

Zusammengefugt

(] seouren

Grafische Darstell ‘

Protokoll Ansicht
(Firmenname)
Car-O-Liner

(Adresse)

Mejerigatan 12
(Telefon)

(Untere Seite)

(Firmenlogo "228 X 60 jpg")
2 =

Protokoll Vorabansicht

Kennzeichen
Hersteller, Ty
KA Siand:
‘Bemerkungen

2 Car-O-Liner

HINWEIS

Wenn das System geliefert wird, ist die gesamte drahtlose Kommunikationsschnittstelle
zwischen den Einheiten vollstédndig eingerichtet und funktionsbereit. Wenn Probleme mit
der drahtlosen Kommunikation auftreten, kdnnte es sein, dass Sie die Systemeinheiten
~koppeln“ missen. Wie Sie hierbei vorgehen missen, kénnen Sie im Abschnitt ,Koppeln*
auf Seite XX nachlesen.

Registerkarte ,,Messbericht“

.Messberichtsart®
Wabhlen Sie, ob Sie separate Messberichtsseiten flr die ,Vorher®- und ,Nachher“-Werte
wlnschen, oder ob sie auf der gleichen Messberichtsseite angezeigt werden sollen. Sie kénnen
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auch wahlen, ob Sie den Versatzwert der Achsen auf der Messberichtsseite anzeigen mdochten.

@ Mercedes-Benz
Einstellungen

| | Mess-Protokoll |~ Grafische Darstel ‘

Mess-Einheit

oA
o) |y o
b= 4 g N
e e e
o) oo

,Berichts-Header und Vorschau*
Geben Sie die Firmendaten ein, die auf jedem Messbericht gedruckt werden sollen. Geben
Sie auch den Pfad flir das Logo ein, das Sie flr jeden Messbericht verwenden moéchten. Wenn
Sie es bevorzugen, das JOSAM Logo zu verwenden, dann finden Sie dieses Logo im Support-
Unterordner des Ordners JOSAM.
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4 So

ftwareeinstellungen

Registerkarte ,,Grafik“

Hier kdnnen Sie angeben, bei welchen Messwerten die Grafiken sich auf dem Bildschirm und auf dem
abschlieRenden Messbericht andern sollen. Diese Werte werden nattirlich bei einer Anderung der
Spurmesseinheit auf der Haupt-Einstellungsseite automatisch angepasst. Um zu den Standardwerten
zurtckzukehren, klicken Sie auf [Standard einstellen].

@ Mercedes-Benz

System Abgleich

Driicke OK an beiden Kameras
und danach an dem
Neigungswinkelmesser fiir 7Sek
um den Funkkanal zu aktivieren

(Blaue LED's blinken)

Kamera 1

Kamera 2

Neigungswinkelmesser

Abgleich Fortgeschritten

@ Mercedes-Benz
System Abgleich
Driicke Abgleich
oder Fortgeschritten
Kamera 1
Kamera 2
Neigungswinkelmesser
Abgleich Fortgeschritten

@ Mercedes-Benz

Kanal

L4 | »

07

Abgleich
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@ Mercedes-Benz

System Abgleich

Abgleich erfolgreich !

Driicke ENDE

Kamera 1

Kamera 2

Neigungswinkelmesser

Koppeln

Wenn Probleme mit der drahtlosen Kommunikation auftreten oder wenn eine Kamera geandert oder
eine Neigungsmesseinheit zu einem sich bereits im Einsatz befindlichen System hinzugeflgt wird,
koénnte es sein, dass Sie die Systemeinheiten ,koppeln® missen.

Um auf die ,Koppeln“-Funktion des JOSAM Cam-aligners zugreifen zu kénnen, klicken Sie auf [Kop-
peln] im Fenster ,Einstellungen®.

Beide OK-Tasten an der jeweiligen Kamera und, sofern zutreffend, die OK-Taste an der Neigungsmes-
seinheit driicken und 7 Sekunden gedrickt halten, um den Dienstkanal fir die Einheiten zu aktivieren.
An jeder Einheit werden die blauen LEDs aufleuchten, wenn der Dienstkanal aktiviert wurde.

Warten Sie, bis die roten Quadrate auf dem Bildschirm fur alle verfiUgbaren Einheiten auf Grin umschal-
ten.

Klicken Sie auf [Koppeln], um vom drahtlosen Kanal automatisch zu einer zufallig ausgewahlten Ka-
nalnummer zu wechseln. Oder klicken Sie auf [Erweitert], um den drahtlosen Kanal auf eine manuell
ausgewahlte Nummer zwischen 1 und 28 einzustellen.

HINWEIS
Die manuelle Auswahl des Kommunikationskanals sollte nur verwendet werden, wenn
mehrere Systeme dicht beieinander im gleichen Gebaude betrieben werden.

Die Quadrate auf dem Bildschirm andern ihre Farbe von Griin in Rot und wieder in Griin, wenn die
Anderung des Kommunikationskanals an allen Einheiten erfolgt ist. Warten Sie, bis dieser Vorgang
abgeschlossen ist.

Im Hilfe-Textfeld wird eine Meldung angezeigt, um Sie darUber zu informieren, dass die Koppelung erfol-
greich war. Die Einheiten kdnnen nun miteinander kommunizieren.

Klicken Sie auf [Beenden].
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5 Herunterfahren des Systems

1. Dricken Sie die EIN/AUS-Taste auf den Kameras und der/den Neigungsmesseinheit(en). Sobald
das Gerat ausgeschaltet ist, erlischt das griine Licht.

Klicken Sie auf [Beenden], um das Programm zu verlassen.

Fahren Sie den Computer herunter.

JOSAM

4. Um die Kamera und/oder das Neigungsmessgerat zu laden, positionieren Sie diese(s) auf der La-

destation. Nach ein paar Sekunden beginnt das rote Licht an der Vorderseite der Einheit zu leuch-
ten, was darauf hinweist, dass diese aufgeladen wird.
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6 Kamerasensor

Vorbeugende Wartung

Einmal pro Monat
— Reinigen Sie die Kameralinsen mit einem weichen Tuch.

Einmal alle 6 Monate
— Kalibrieren Sie den Kamerasensor.

Einmal pro Jahr
— Uberpriifen Sie den Zustand der Sicherungsschraube der Ka-
mera.
Der Referenzstift am Ende der Schraube ist fir die Messgenauig-
keit extrem wichtig. Wenn der Referenzstift beschadigt oder ab-
genutzt ist, tauschen Sie die gesamte Sicherungsschraube aus.

S
oy

— Ersetzen sie, falls erforderlich, die Batterie. Bestellen Sie, falls erforderlich, eine neue Batterie.

— Uberpriifen Sie den Zustand der Referenzstifte.
Wenn die Referenzstifte bis auf die Hohe des Kameragehauses
abgenutzt sind (siehe Abbildung), senden Sie den Kamerasensor
unverzuglich zur Reparatur ein.

Wenn ein Kamerasensor herunterfallt:

— Fulhren Sie eine Sichtprifung durch, um etwaige Beschadigungen festzustellen.
— Kalibrieren Sie die Kamera.

— Wenn die Kalibrierung fehlschlagt, senden Sie bitte die Einheit mit einer Fehlerbeschreibung zur
Reparatur ein.
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Kamerakalibrierung

Die JOSAM Kamera-Spureinstellungs-Software verfiigt Giber eine integrierte Funktion zur Uberpriifung
und Kalibrierung der Kameras. Diese Kalibrierung wird an dem Fahrzeug, das gemessen wird, unter
Verwendung des Standard-Messgerats durchgefihrt.

Falls erforderlich, starten Sie das Gerat durch Driicken der Taste EIN/AUS auf der
Ruckseite der Kamera.

Starten Sie das Programm und fahren Sie fort, indem Sie auf [Neu] und danach auf [Schnellstart]
klicken.

@ Mercedes-Benz

Kamera Kalibration

1. Bewege Kamera sanft nach
oben und driicke OK

2. Bewege Kamera sanft nach
unten und driicke OK

3. Kamera in Horizontal stellen
driicke OK

Klicken Sie im Messfenster ,Alle Werte* auf [Kalibrierung] und wahlen Sie dann [Kamera].

Richten Sie die Kamera leicht nach oben und driicken Sie auf die Taste OK.
Richten Sie die Kamera leicht nach unten und driicken Sie auf die Taste OK.

Richten Sie die Kamera horizontal aus und driicken Sie auf die Taste OK.
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@ Mercedes-Benz

Kamera Kalibration

1. Demontiere Kamera, drehe sie
um 180° und montiere sie wieder

2. Richte Kamera auf die gleiche
Skala und driicke OK

Beenden Sie das Drehen der Kamera und entfernen Sie sie von der Radadapter-Spindel, drehen Sie sie
verkehrt herum und legen Sie sie zurlick auf die Radadapter-Spindel.

Richten Sie die Kamera auf denselben Marker und driicken Sie auf die Taste OK.

@ Mercedes-Benz

Kamera Kalibration

Kalibrierung erfolgreich !

Driicke Drucken oder
driicke ENDE

Unterschied Sturz zur letzten Kalibration
+0° 04"z
Minuten

Unterschied Spur zur letzten Kalibration

-0.2..

o |

Der Bildschirm zeigt die kalibrierten Werte an.
Klicken Sie auf [Drucken], um einen Kalibrierungsbericht zu drucken.

Klicken Sie auf [Beenden], um zum Fenster ,Alle Werte“ zuriickzukehren.
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Reparatur

Ersetzen sie die Batterie.

VORSICHT
Berlihren Sie nicht die Leiterplatte!

ACHTUNG
Elektrostatisch empfindliches Gerat. Beachten Sie vor der Handhabung die ESD-

VorsichtsmalRnahmen.

Hilfsmittel

— Torx-10-Schraubendreher

— Rasierklinge.

1.

Entfernen Sie die hintere Abdeckung der Kamera. Die Schrauben befinden sich in den beiden Ver-

tiefungen auf beiden Seiten der Abdeckung.
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6 Kamerasensor

Losen Sie den Batteriestecker und entfernen Sie die Batterieklemme.

Verwenden Sie die Rasierklinge, um die Plastikabdeckung jeder Batterie des neuen Akku-Pakets

if

einzuritzen.
Offnen Sie diese in der Mitte.

Setzen Sie die neue Batterie in die Kamera und sichern Sie diese mit der Batterieklemme.

Fixieren Sie den Batteriestecker an der hinteren Kameraabdeckung und bringen Sie diese wieder

am Kameragehause an.
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Entladen und Aufladen der Batterie
Nachdem die Batterien gewechselt wurden, mussen Sie das Verfahren ,Entladen und Aufladen der Bat-
terie“ durchfuhren.

Setzen Sie die Kamera in das Batterieladegerat ein.

2. Halten Sie die OK-Taste auf der dem Knopf gegenulberliegenden Seite 8 Sekunden lang gedrtckt

3. Die 3 LEDs neben der ,,OK*“-Taste an der Kamera beginnen aufzuleuchten, um die Ladephase (Ent-
ladephase) der Batterie zu signalisieren.

4. Nach der Entladephase beginnt die Kamera, die Batterie aufzuladen. Die rote LED vor dem Kame-

rasensor leuchtet auf.

5. Nachdem die Aufladephase beendet wurde, wird die Batteriekapazitat aktualisiert. Die rote LED vor

dem Kamerasensor erlischt und die griine LED leuchtet auf.




- ® = . . .
JOSAM cam-allgner- 7 Messlineal und reflektierende Ziele

7 Messlineal und reflektierende Ziele

Vorbeugende Wartung

Einmal pro Monat
— Auf mechanische Schaden tberprifen.

— Die reflektierenden Ziele reinigen.

Reinigung der reflektierenden Ziele
Die reflektierenden Oberflachen der Ziele missen immer sauber gehalten werden.

Reinigen Sie diese nach Bedarf mit Wasser und Seife und trocknen Sie sie mit einem weichen Tuch ab.
Bitte beachten, dass Fett oder Ol auf der reflektierenden Welle sich auf die Funktionalitat des Systems
auswirken konnte, wodurch die Messergebnisse und die Arbeitsgeschwindigkeit der Kameras beein-
flusst werden kénnen.

HINWEIS
Damit die Marker sauber bleiben, achten

Sie darauf, dass Sie das BerlUhren der
reflektierenden Oberflachen auf den
Seiten der Ziele stets vermeiden.

Reparatur

Austauschen der Reflexaufkleber
Die reflektierende Oberflache der Reflexaufkleber nutzt allmahlich ab, sodass dieser ausgetauscht wer-
den muss.

1. Den verwendeten Reflexaufkleber vorsichtig abziehen.

2. Die Oberflache der Zielplatte mit einem Lésungsmittel reinigen und sicherstellen, dass keine Kle-
berriickstande mehr vorhanden sind.

3. Positionieren Sie die Fuhrungsstifte in den Lochern der neuen Aufkleber und entfernen Sie die
Schutzabdeckung auf der Ruckseite.

4. Positionieren Sie den neuen Aufkleber auf der Zielplatte, indem Sie die Fuhrungsstifte in die Locher
der Zielplatte setzen und den Aufkleber vorsichtig in die richtige Position schieben. Den Aufkleber
ausgehend von der Mitte nach aulen befestigen.

5. Streichen Sie mit einem Tuch Uber den Aufkleber, um eventuelle Luftblasen zu entfernen.
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8 Radhalter ,,Spider

Vorbeugende Wartung

Einmal alle 6 Monate
— Fuhren Sie eine Sichtprufung durch, um etwaige Beschadigungen festzustellen.

— Ziehen Sie die Muttern nach Bedarf fest.

Stutzen austauschen

Entfernen Sie das AulRenteil der Stitze und ersetzen Sie es durch
die andere Stltze.

HINWEIS
Schieben Sie ein Werkzeug in das Loch in der Stlitze,

um die Stitze zu lockern, falls sie feststeckt.

Entfernen Sie die Radhalterstutze.

Setzen Sie den Befestigungswinkel in den roten Arm des Radadap-
ters.

Montieren Sie die Stutzenverlangerung am Armgelenk und befesti-
gen Sie sie mit 2 Schrauben am Befestigungswinkel.

Montieren Sie die Radhalterstitze an der Stutzenverlangerung.
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Reparatur

Tauschen Sie die Referenzachse aus.

Lockern Sie die Sechskantschraube, mit der die Referenzachse
fixiert wird. Achten Sie darauf, dass Sie dabei nicht die Schraube
oder die Unterlegscheibe I6sen.

Entfernen Sie die alte Referenzachse.

Montieren Sie die neue Referenzachse und befestigen Sie diese.
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9 Radhalter, magnetisch

Vorbeugende Wartung

Einmal pro Monat
— Fuhren Sie eine Sichtprufung durch, um etwaige Beschadigungen festzustellen.

— Ziehen Sie die Muttern nach Bedarf fest.
— Reinigen Sie die Magnetful3e.

Einmal pro Jahr
— Uberpriifen Sie die Referenzachse. Ersetzen Sie diese, falls sie verschlissen ist.

Reinigung eines MagnetfuRes

1. Entfernen Sie groRe Metallgegenstande wie Muttern aus dem
Inneren des Fulles.

2. Verwenden Sie Druckluft, um den Magnetful® von Fremdkaor-
pern zu befreien. Im Bereich um den Magneten und in der
Lucke zwischen dem Magneten und dem Gehause ist beson-
dere Aufmerksamkeit nétig.

Reparatur

Tauschen Sie die Referenzachse aus.

1. Entfernen Sie die Schraube, mit der die Referenzachsenbau-
gruppe am Rahmen befestigt wird.

2. Entfernen Sie die schwarzen Knopfe, heben Sie die Referen-
zachsenbaugruppe gerade nach oben und nehmen Sie sie
vom Rahmen ab.

HINWEIS
Die Federn werden nur durch die schwarzen

Knopfe fixiert. Achten Sie darauf, dass sie nicht
abhandenkommen, wenn Sie die Referenzachsen-
baugruppe anheben.

3. Ersetzen Sie die verschlissene Referenzachsenbaugruppe
durch das neue Bauteil und montieren Sie dieses in umgekehr-
ter Ausbaureihenfolge.
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10 Drehplatte mit Antifriktionplatte

Vorbeugende Wartung

Einmal alle 6 Monate
— Saubern Sie die auf der Abbildung griin markierten Gleitflacher

— Ziehen Sie die Schrauben nach Bedarf fest.
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11 Neigungsmessungs-Kit

Neigungsmesseinheit auf der Neigungsmessleiste montieren

Entnehmen Sie das Neigungsmessgerat aus der Ladestation. Montieren Sie das Neigungsmessgerat
auf der Neigungsmessleiste, indem Sie das Gerat in den Schlitz der Schiene einlegen und dann die
Schrauben anziehen.

HINWEIS

Vor der Verwendung der Mess-Software missen das montierte Neigungsmessgerat und

die Leiste mittels der eingebauten Kalibrierfunktion des Neigungsmessgerats in der JO-
SAM Kamera-Spureinstellungs-Software kalibriert werden.

Vorbeugende Wartung

Einmal pro Monat
— Uberpriifen Sie die Neigungsmessleiste und die Magnethalter auf mechanische Schaden.
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11 Neigungsmessungs-Kit

Kalibrierung des Neigungsmessgerats

Die JOSAM Kamera-Spureinstellungs-Software verfugt Uber eine eingebaute Funktion zur Kalibrierung
der auf der Neigungsmessleiste montierten Neigungsmesseinheit.

HINWEIS
Nach der Montage der Neigungsmesseinheit auf der Neigungsmessileiste ist eine Kalib-
rierung immer notwendig, um eine hohe Messgenauigkeit zu gewahrleisten.

Falls erforderlich, starten Sie das Gerat durch Driicken der Taste EIN/AUS auf der Riickseite des Nei-
gungsmessgerats.

Starten Sie das Programm und fahren Sie fort, indem Sie auf [Neu] und danach auf [Schnellstart]
klicken.

Klicken Sie im Messfenster ,Alle Werte* auf [Kalibrierung] und wahlen Sie dann [Neigungsmessge-
| w w |
| |

I — I

rat].
Montieren Sie die Neigungsmesseinheit auf der Neigungsmessleiste wie zuvor beschrieben.
w w

| |

I - I

Stellen oder hangen Sie das Neigungsmessgerat und die Leiste in eine stabile Position.
Klicken Sie auf [Wert nehmen], um eine erste Messung durchzufihren.

@ Mercedes-Benz

Neigungswinkelmesser Kalibration

Kalibration erledigt!

Driicke ENDE

Sturz Echtzeit
+0° 29
Minuten

Sturz 0 Update

+0° 06" &=

Bringen Sie das Neigungsmessgerat und seine Leiste wieder in die gleiche stabile Position wie in Schritt
2 beschrieben und klicken Sie auf [Wert nehmen], um eine zweite Messung vorzunehmen.

Die Software berechnet den Kalibrierungsfaktor aus den zwei Messungen und speichert diesen fur eine
Verwendung bei Messvorgangen. Die Baugruppe aus Neigungsmessgerat und Neigungsmessleiste ist
kalibriert und einsatzbereit.

Klicken Sie auf [Beenden], um zum Messfenster ,Alle Werte“ zurtickzukehren.
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12 Fehlerbehebung

Fehlermeldung / Systemverhalten

Beschreibung und Behebung

Program starten ohne Empfanger TC 3057

e e ]

Beim Start konnte das System den drahtlosen
Server nicht finden.

Ziehen Sie das USB-Kabel am Server ab, stecken
Sie es wieder ein und klicken Sie auf [Nein].

Empfanger Fehler!
Bitte den Empfanger trennen und wieder verbinden

|

Wahrend des Systembetriebs wurde die Verbin-
dung zwischen Software und drahtlosem Server
getrennt.

Ziehen Sie das USB-Kabel am Server ab, stecken
Sie es wieder ein und klicken Sie auf [OK].

Wenn das Problem dadurch nicht behoben wurde,
starten Sie den Computer und die Mess-Software
neu.

Sollte das Problem auch nach dem Neustart wei-
terhin bestehen, wenden Sie sich bitte an lhren
lokalen JOSAM-Handler.
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Niederlassung:

Car-O-Liner Group AB

Box 419 « SE-701 48 « OREBRO, Schweden
Telefon: +46 19 30 40 00 * Fax: +46 19 32 03 16
E-Mail: info@josam.se ¢ Internet: www.josam.se
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Anhang 1 - Technische Zeichnungen

Anhang 2 - Fehlerbeschreibungsformular

49



